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MAPEO MAS RAPIDO, MAPEOS MAS GRANDES, MAPEOS EN CUALQUIER LUGAR

Datos

topograficos
rapidos y preci
en todo mome

v Reduce el tiempo de mapeo
v Reduce los costos laborales

v Sigue con otros proyectos

Cobertura maxima con un vuelo
a 19 cm/px (075 in/px) de GSD

5 =4

WingtraOne RGB61 Otros drones de ala fija
Cdmara de 61MP Cdmara de 20 MP

310 ha 170 ha (420 ac)

120 m (400 ft) 93 m (305 ft)

*

e

Drones multicopteros
Cdmara de 20 MP

29 ha (71 ac)

69 m (226 ft)

Haz mucho trabajo

Los drones WingtraOne permiten
una recopilacion de datos mds
rdpida para sitios grandes,
superando a otras herramientas.
Mapear proyectos que antes
eran imposibles, como carreteras,
complejos industriales y minas,

ahora toma solo unas pocas horas.

Los numeros hacen referencia a los modelos de cdmaras y drones de la competencia mds utilizados. Este nimero puede variar segun factores

como la superposicién, la altitud y el modelo de cdmara y dron. El modelo tiene en cuenta unicamente la recopilacion de datos. Planificacion

de vuelos, configuracion de GCPs, procesamiento de datos, el tiempo de traslado entre vuelos no se tiene en cuenta en este modelo.



o1 DATOS TOPOGRAFICOS RAPIDOS Y PRECISOS EN

Obtén datos de alta precision en
todo momento

El dron WintraOne, con su tecnologia

avanzada que incluye un receptor PPK GNSS
multifrecuencia y un sensor de 61 MP, garantiza
una precisidn horizontal lider en la industria de 1

cm sin PAFs*

Precision horizontal

absoluta hasta

1 cm™

lcm

GSD hasta

O,7cm/px

0,7 cm/px

/]
Un dron fdacil de usar

El disefio fdcil de usar y las
capacidades VTOL de WingtraOne
permiten a los topografos con una
capacitaciéon minima recopilar
datos fdcilmente en entornos
desafiantes. Despega y aterriza

en espacios reducidos o terreno

accidentado con facilidad.

** Este nivel de precision es alcanzable bajo condiciones éptimas, en superficies rigidas, utilizando una estacién base bien establecida o
datos de correccion de una red CORS. Los resultados pueden ser validados con puntos de control de alta precision. Consulta las preguntas 5

frecuentes sobre precisién en la siguiente pagina para mas detalles.
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PREGUNTAS FRECUENTES SOBRE PRECISION

@

Preguntas Frecuentes sobre Precision

¢Te preguntas sobre la precision absoluta horizontal de 1 cm y cémo fueron validados estos resultados? A continuacion

encontrards un resumen con las preguntas mds frecuentes que recibimos con respecto a la precision. Para tener el panorama

completo, por favor lee el documento técnico de Wingtra disponible en wingtra.com/drone-survey-accuracy

¢Qué equipamiento fue utilizado para llevar a cabo el
levantamiento topografico?
Dron WingtraOne PPK con una cdmara Sony RX1R Il de 42 MP.

¢Se utilizaron PAFs para el procesamiento?

No, no utilizamos PAFs (puntos de apoyo fotogramétricos)
para el procesamiento, ya que el software de fotogrametria
es sensible a la exactitud y la distribucion de los PAFs, por

ejemplo: puede introducir tensiones en el bloqueo de ajustes.

Los objetivos en el campo con ubicaciones
conocidas se conocen como puntos de apoyo
fotogramétricos en el campo (PAFs), al utilizarse
para georreferenciacion, o también se les

conocen como puntos de referencia, cuando sélo
se utilizan para validar la exactitud luego de la
georreferenciacion. Los puntos de control no tienen

influencia en el resultado.

¢Cdémo se ha validado exactamente la precision?

Llevamos a cabo dos pruebas independientes en EEUU y

en Suiza. En Suiza, utilizamos un conjunto de cinco puntos

de control del Instituto de Geodesia y Fotogrametria en la
Escuela Politécnica Federal de Zurich. Con propésitos de
investigacion, el instituto definié las ubicaciones de estos
puntos a menos de 2 mm de precision horizontal y 4 mm de
precision vertical. Su exactitud estd basada en una red de alta
precision que combina las estaciones totales y las mediciones
estdticas durante mucho tiempo del GNSS. Estas mediciones
son luego integradas a un modelo estocdstico que toma en

cuenta la exactitud de cada dispositivo.

En Estados Unidos (Phoenix), Wingtra utilizé dos antenas

de Topcon. Una fue configurada como una
estacion base y estuvo registrando durante unas tres horas.
La segunda fue configurada como un explorador utilizando los
datos de correccion desde la base local para medir los nueve
puntos de control. Debido a la pequena base de referencia
entre el explorador y la estacién base las coordenadas fueron

definidas a un nivel de subcentimetros con relacién a la base.

¢Qué medida de precision estan utilizando?
Utilizamos una raiz del error cuadrdtico medio (RECM) en
cinco (ETH) y nueve (Phoenix) puntos de control, en donde

medimos no sdlo uno, sino los 14 vuelos.

¢Es esta exactitud vdlida para cada punto de la nube de
puntos?

Debido a la calidad variable de la fotogrametria, sélo
podemos calificar los puntos de control validados para
alcanzar este nivel de exactitud y no en todos los puntos de
la nube de puntos. Algunos puntos individuales podrian tener
una exactitud variable que puede observarse como ruido en
la nube de puntos (por ejemplo, sobre el asfalto o cerca del

agua).

¢En qué GSD fue basada su exactitud?

0,8 cm.

¢Cdémo estdn extrayendo la posicién de los puntos de control?
¢Ortofotografia, nube de puntos, DEM, o una mezcla de los
anteriores?

Los puntos de control son medidos manualmente en la
triangulacion aérea, y son parte de los puntos de amarre (=
nube de puntos). Este es el método comun que se basa en el

software de fotogrametria usual.

¢Se trata de una afirmacién de exactitud con respecto al CRS
global o local?

Todos los cdlculos se han hecho en WGS84 y CH1903+,
siendo este ultimo local, pero derivado de CHTR9S y ETRS89,

los cuales son globales.

¢Es esta afirmacion de exactitud vdlida para altura, plan o
3D?

La afirmacion de exactitud de 1 cm se refiere a la precision
horizontal. Como con todas las soluciones de mapeo aéreo,
la precisiéon absoluta vertical (RMS) para WingtraOne RX1R Il

con PPK es un poco peor, es decir, hasta 3 cm.

¢Dénde puedo obtener mds detalles?
Puedes leer el documento técnico y descargar los datos
sin procesar en O

contdctanos en para mds preguntas.

* Januth, T. Validacién de robots con el sistema QDaedalus: Integraciéon de un robot en un marco de referencia global. (Tesis de maestria, HES-

SO, Yverdon, Suiza, 2017).
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|
Equipo
Tipo de dron Despegue y aterrizaje vertical sobre la cola VTOL
Maximo peso al despegar 4.5 kg (99 Ib)
Peso (con baterias) 3,7kg (8,1 1b)
Maximo peso de carga util 800 g (1,81b)

Envergadura del ala

125 cm (4.1 ft)

Dimensiones de WingtraOne

125 x 68 x 12 cm (sin soporte del medio)

Dimensiones del maletin del piloto

57 x 37 x 20 cm, 8,6 kg

Capacidad de la bateria

Dos baterias de 99 Wh (requiere un par de baterias)

Tipo de bateria

[6n-litio, tecnologia de bateria inteligente, en cumplimiento con
UN3481

Enlace de radio

Bidireccional de 10 km con linea de vista, los obstdculos reducen el
rango

GPS a bordo

Redundante, utilizando GPS (L1, L2), GLONASS (L1, L2), Galileo (L1) y
BeiDou (L1)

Rango de frecuencias: 1227,6 MHz [ 1242,9375-1251,6875 MHz /
1561,098 MHz / 157542 MHz / 1598,0625-1609,3125 MHz / 1602,00
MHz

Dimensiones del estuche rigido de
transporte (opcional)

137x 67 x 23 cm

Peso del estuche rigido de transporte

incluyendo el dron

18,6 kg (41 Ib)
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN Il

Volando con vientos fuertes

WingtraOne puede volar de manera segura y recoger

datos en vientos sostenidos de hasta 12 m/s y

rafagas de hasta 18 m/s.

En vientos sostenidos de 12 m/s a una altitud crucero

(120 m) corresponden a aproximadamente 8 m/s

il

medidos en el suelo con una herramienta de medicion

de viento proporcionada en el estuche del piloto de

Wingtra.
Maximo viento sostenido Maximas rafagas de viento Maximo viento sostenido
sobre el suelo
Viento medido por el dron en Breve incremento en la Viento medido sobre el suelo
altura crucero por mds de 30 velocidad del viento por menos por la herramienta de viento
segundos de 30 segundos. proporcionada en el estuche del
piloto de Wingtra (promedio de
30 segundos)
m/s 12 m/s 18 m/s 8 m/s
km/h 43 km/h 65 km/h 29 km/h
mph 27 mph 40 mph 19 mph
© Recomendamos medir el viento ~ © Sijla velocidad del viento © Eltiempo de vuelo puede ser

en el suelo. No vueles si la durante el vuelo crucero excede afectado por el viento (vea

medicion es de mds de 8 m/s los 12 m/s por mds de 10 la seccion detallada sobre el

durante 10 segundos (viento segundos (viento sostenido), tiempo de vuelo en la pagina

sostenido). WingtraOne regresard siguiente).
automdticamente al inicio ya
que la integridad de los datos

no puede ser garantizada.

Posibilidades de volcado

Los fuertes vientos y un suelo irregular pueden causar  Los aterrizajes en la zona del punto de inicio son

el volcado de WingtraOne. Por lo general esto no esun  siempre muy precisos y predecibles comparados
problema, ya que solo se producirdn algunos aranazos  con los aterrizajes de panza. Con vientos ligeros
mientras que la robustez del sistema no estard y condiciones de calma, WingtraOne aterriza

comprometida. suavemente sobre su cola.

Viento sostenido medido sobre el suelo* Probabilidades de vuelco

OaS5m/s Los vuelcos ocurren rara vez

5a8m/s (18 a 29 km/h) El volcado podria ocurrir

>8 m/s (>29 km/h) No se recomienda volar

* Al medir con la herramienta para medir el viento de la caja de piloto continuamente por 30 segundos—aproximadamente 2 m sobre el suelo
(sostén la herramienta sobre tu cabeza para medir; no midas cerca de objetos grandes como edificios o drboles ya que estos son propicios a

turbulencias).



03

Operatividad

ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN I

Velocidad de vuelo

Velocidad operativa de crucero 16 m/s (58 km/h)
6/3m/s (22 /11 km/h)

Ascenso / descenso en vuelo estdtico 6 /25m/s (22 /9 km/h)

Ascenso |/ descenso en crucero

Resistencia al viento

Mdximo viento sostenido 12 m/s (43 km/h)
18 m/s (65 km/h)

8 m/s (29 km/h)

Mdximas rdafagas de viento
Mdximo viento sostenido sobre el
suelo

Consulta la pdgina 5 para obtener informacion detallada sobre cémo
WingtraOne maneja el viento.

Maximo tiempo de vuelo

Hasta 59 min

Consulta la pdgina siguiente o knowledgewingtra.com/es/tiempo-de-
vuelo-cobertura para ver que tiempo

de vuelo esperar en diferentes condiciones de vuelo.

Temperatura

-10 a 40 °C

Maxima altitud de despegue sobre el
nivel del mar

2500 m; con hélices de gran altitud es posible despegar desde 4800
m y volar hasta 5000 m. s. n. m.

Clima

IPS4, no se recomienda volar con niebla, lluvia y nieve

Puntos de apoyo fotogramétricos
requeridos

No (con opcidén PPK);
se recomienda utilizar 3 puntos de control para verificar la precisién

Precision del aterrizaje automdatico

<2m(<7ft)
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Tiempo de vuelo, cobertura y tiempo del trabajo

El tiempo mdximo de vuelo probado de WingtraOne es de 59 minutos. Sin embargo,
el tiempo de vuelo de cualquier dron estd influenciado por diferentes factores, por
lo que éste no serd uniforme durante las diversas misiones. En cualquier caso, la
cobertura y el tiempo de trabajo también estan influenciados por mas factores que
solo el tiempo de vuelo, concretamente, la velocidad del vuelo y la carga util.

Tiempo de vuelo

v Carga util Utilizar una carga util mds pesada v Vuelo de transicién En tanto que WingtraOne

ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN Il

reduce el tiempo de vuelo. Por ejemplo, el cambiar
la cdmara MicaSense RedEdge-P por una cdmara
RGB61 mds pesada reduce el tiempo de vuelo de
55 a 49 minutos.

v Altitud sobre el nivel del mar A medida que el aire

se vuelve mds fino al incrementar la altitud sobre
el nivel del mar, el tiempo del dron es reducido.

Al mismo tiempo, WingtraOne volard mds rapido
con mayores altitudes, lo que significa que la
cobertura solo se reduce marginalmente. Por
ejemplo, la cdmara RX1R Il cubre 275 ha en 54
minutos a O-500 m sobre el nivel del mar y 235 ha

en 42 minutos a 2000 m sobre el nivel del mar (con

utiliza significativamente mds energia durante el
vuelo estacionario, la altitud de transicidon afecta
el tiempo de vuelo. Una mayor altitud de transicién

resultard en un tiempo de vuelo reducido.

Viento Con vientos mds fuertes, los drones
consumen mds energia al volar y aterrizar, lo que
significa que las misiones terminardn con tiempos

de vuelos mds cortos.

Temperatura En tanto que las temperaturas
influencian la densidad del aire, esto impactard
directamente el tiempo de vuelo. Generalmente,

las temperaturas mds altas significan tiempos de

2 cm/px de GSD). vuelos menores.

Carga util Despegue Tiempo Velocidad Mdxima Maxima cobertura a 120 m
Altitud sobre mdximo crucero cobertura con
el nivel del mar de vuelo GSD de 2 cm/px
(0,8 in/px)
RGB61 0-500m 49 minutos 16 m/s 315 ha 310 ha con GSD de 1,9 cm/px
0-1640 ft 36 mph 780 ac 760 ac con GSD de 0,74 in/px
RGB61 2000 m 38 minutos 18 m/s 270 ha 265 ha con GSD de 1,9 cm/px
6560 ft 36 mph 670 ac 655 ac con GSD de 0,74 in/px
RX1R Il 0-500 m 54 minutos 16 m/s 275 ha 210 ha con GSD de 1,6 cm/px
0-1640 ft 36 mph 680 ac 550 ac con GSD de 0,63 in/px
RX1R II 2000 m 42 minutos 18 m/s 235 ha 180 ha con GSD de 1,6 cm/px
6560 ft 40 mph 580 ac 44,0 ac con GSD de 0,6 in/px
ab6100 0-500 m 54 minutos 16 m/s 205 ha 240 ha a 2,4 cm/px
0-1640 ft 36 mph 500 ac 600 ac a 093 in/px
ab6100 2000 m 42 minutos 18 m/s 180 ha 210 ha a 2,4 cm/px
6560 ft 40 mph 440 ac 520 ac a 093 in/px

Condiciones de referencia: un vuelo, 20 m de altitud de transicién, 1,2 km de distancia mds lejana del inicio, < 1 m/s de viento, temperatura del
aire de 15° C, 60 % de solapamiento lateral (70 % para RedEdge-MX), hélices de gran altitud a 2000 m.

Para mds detalles, visita



Cobertura

La cobertura es el drea del suelo sobre la que estds
haciendo el trazado de un mapa en un unico vuelo.
Para la mayoria de las aplicaciones, la cobertura por
vuelo es mucho mds importante que el tiempo de
vuelo. Esto estd influenciado por resolucion, altitud de

vuelo, tamario del sensor y solapamiento lateral.

La cdmara RGB61 puede cubrir un 40 % mds de drea

con una resoluciéon GSD de 2 cm / px que la cdmara

RX1R Il en la misma cantidad de tiempo.

Ademds, si necesitas volar a una altitud limitada,
como puede ser 120 m, RGB61 cubre mds drea
que RX1R II. El vuelo con los resultados de RGB61
en un GSD de 1,9 cm/px, la cual es una resolucion
inferior comparada con la de 1,6 cm/px de RX1R
Il. Considerando esto, es realmente importante

seleccionar la configuracién correcta para tu caso de

uso y entorno.

Tiempo de trabajo

Un punto importante que tiende a pasarse por alto
cuando se enfoca en los nimeros de tiempo de
vuelo es que el tiempo de trabajo (y la eficiencia)

en realidad lo principal no trata del tiempo de vuelo,
sino de la rapidez con la que puede adquirir datos en
un drea determinada. Por ejemplo, en comparacion

con los multicépteros, el WingtraOne puede adquirir

Velocidad de recoleccién de datos

WingtraOne RGB61

Otros drones de ala fija

Drones multicépteros

Los numeros se refieren a los modelos de cdmaras y drones de la

competencia mds utilizados. Este nimero puede variar dependiendo de

factores como la superposicion, el modelo de cdmara y la altitud. El modelo

datos hasta 11 veces mds rdpido. Ademds, en
comparacion con la mayoria de las alas fijas, es el
doble de rapido. Por lo tanto, en muchos casos, con
la cdmara y la configuracién adecuadas pueden
brindarle los datos que necesita de una forma mds
rdpida y, de hecho, mds rdpido significa menos

tiempo de vuelo.

Hasta

11x

mds rdpido que drones

multicépteros

Hasta

2x

tiene en consideracion Unicamente la recopilacion de datos. La planificacion

de vuelos, la configuracion de los GCPs, el procesamiento de datos, el tiempo

de traslado entre vuelos no se tienen en cuenta en este modelo.

mds rdpido que drones

estdandar de ala fija
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN
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Resultados
Cobertura mdxima prevista en un vuelo RGB61 310 ha (760 ac) 1.9 cm/px GSD
de 120 m de altitud sobre el punto de RX1R I 210 ha (550 ac) de 1.6 cm/px GSD
despegue* a6100 240 ha (600 ac) 2.4 cm/px GSD
Mdxima cobertura prevista en un vuelo RGB61 315 ha (780 ac) 128 m (315 ft) de altitud
a2 cm/px de GSD* RX1R I 275 ha (680 ac) 155 m (510 ft) de altitud
a6100 205 ha (500 ac) 102 m (330 ft) de altitud
El GSD mas bajo posible RGB61 0,7 cm/px a 45 m de altitud
RX1R I 0,7 cm/px a 53 m de altitud
ab6100 1,2 cm/px a 61 m de altitud

Precision del mapeo con PPK (sin PAFs)

Precision absoluta (RMS)
con precisién relativa de
RGB61

Horizontal: hasta 1 cm Vertical: hasta 3 cm
hasta 0,003 %

Precision del mapeo sin PPK (sin PAFs)

Software y Tablet

Precisiéon absoluta (RMS)
Precision relativa

3a5m
hasta 0,15 %

Software de planificacion de vuelo
y control de misiones

WingtraPilot

Tablet (suministrada)

Enlace de datos

Samsung Galaxy Tab Active 3 robusta, resistente al agua y al polvo
Certificacion MIL-STD-810, preinstalada con WingtraPilot

Nombre del médulo

Telemetria de WingtraOne 2.4

Funcién principal

Conexion telemétrica para funcionamiento remoto

Rango de frecuencia de la telemetria

24016 a 24776 GHz

Ancho de banda ocupado

6.0MHz

Modo de operacidn

FHSS (Espectro ensanchado por salto de frecuencia)

Rango de datos tipico

576 kb /s

Potencia de transmisién
(Potencia radiada aparente)

19,8 dBm

Maximo rango probado

10 km de linea de visién indirecta

ten en cuenta que los obstdculos reducen el rango

Espaciado del canal

1,0Mhz

Numero de canales

76

Ancho de banda del canal

Bajo 400kHz
Alto 280kHz

Método de modulacién

GFSK

®

En caso de muchos obstdculos en la linea de visidon o de misiones BVLOS, puedes incrementar el

pardmetro del tiempo de espera de la pérdida de conexidén en WingtraPilot. Esto define el tiempo

mdximo en que se tolera la pérdida de la conexidn antes de que la misién sea abortada. Por lo tanto,

las misiones podrdn continuar, incluso si no hay conexién de telemetria.

* superposicion lateral del 60%
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Bateria

ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN 1|

Nombre del mdédulo

Bateria de Wingtra

Nombre comercial

Bateria de iones de litio

Numero del modelo

10.00342.02

Capacidad de la bateria

99 Wh (requiere un par de baterias)

Tipo de bateria lones de litio, tecnologia de bateria inteligente, en conformidad
con la ONU; apropiada para ser cargada como equipaje de
mano

Indicador de estado de la carga Indicador de carga integrado de 5 niveles

Carga inteligente Equilibrio automdtico de celdas

Contenido de energia nominal 99 Wh
Voltaje nominal 144V
Carga nominal 75 A, 168V de corte

Descarga nominal 35 A, 12V de corte

Tipo de celda Samsung_INR_18650_25R

Configuracion Configuracion 4s 3p

Tiempo de carga 1h

Mdxima descarga continua 35A

Dimensiones de la bateria 80 x 60 x 75 mm

Peso de la bateria 604 g

Temperatura de funcionamiento (despegue) +10a +40°C

Temperatura de funcionamiento (en vuelo) 10 ° C a 60 ° C El dron automdticamente regresard al inicio en

caso de que la temperatura méxima de la bateria sea excedida
durante el vuelo.

Temperatura de almacenamiento

(capacidad de recuperacion del 90%) 07Ca2s"e
Proteccion contra golpes si
Proteccién al Sobretensién si
Proteccién contra subtension si
Proteccién de temperatura si
Proteccién contra cortocircuitos si

Ficha de datos de seguridad (FDS) Disponible a peticidon
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ESPECIFICACIONES TECNICAS: WINGTRAONE GEN
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Cargador de bateria

Nombre del mdédulo

Cargador de Wingtra

Tipo de cargador

Cargador doble de ion de litio de CA / CC

Voltaje de entrada CA

110-240V, 50-60 Hz

Potencia de entrada CA

350 W

Voltaje de entrada CC

11 a 18 V (opcional, por ejemplo, para cargar desde un automaévil)

Potencia de entrada CC

300 W (posibilidad de potencia reducida)

Modos

Carga / Almacenamiento / Equilibrado

Ciclo de carga

Ciclo CC-CV (corriente continua y tension continua) estandar de

ion de litio
Tiempo de carga 1h
Maxima corriente de carga 75 A

Tensién final de carga

164V (4,1V por celda)

Maxima corriente de descarga

0,6 A

Tension final de descarga

3,7V (carga del 30 %)

Salidas adicionales

USBSV/21A

Dimensiones

190 x 140 x 70 mm

Peso

Moddulo WiFi a bordo

769g (1.7 Ib)

Funcioén principal

ID de transmisién remota

WiFi estandar

802.11a/b/g/n/ac

Frecuencia

Bandas de frecuencia de 24 GHz y 5 GHz

Velocidad

5 GHz: 867 Mbps (802.11ac), 24 GHz: 300 Mbps (802.11n)
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Especificaciones
técnicas de las
camaras

SamyANG

Flexibilidad de mapeo

completo
Cargas utiles modulares Si, con un solo conector USB-C
Fuente de alimentacién Baterias de vuelo (hasta 45 W)
Proteccion de la carga util Si, libre de mantenimiento con revestimiento completo en la estructura principal
del dron, proteccion contra golpes, y aterrizajes suaves VTOL
Cargas utiles * RGB61, impulsada por Sony A7R Mark IV con lente de 24 mm, sensor de
fotograma completo, 61 MP, nadir RGB.
+ Sony RX1RIl / lente de 35 mm, sensor de fotograma completo, 42 MP, nadir RGB
+ Sony a6100 / lente de 20 mm, sensor APS-C, 24 MP, nadir RGB
» Sony a6100 oblicua con lente de 12 mm, sensor APS-C, 24 MP, RGB oblicua
MicaSense RedEdge-P
Equipado con PPK Todos los drones estdn equipados con una tarjeta y antena GNSS de alta

precision para producir una precision a nivel de centimetros con postprocesado
cinematico (PPK)
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Cdamaras nadir RGB

RGB61
Alta precisiény

mdxima eficiencia

Sony RX1R I
Alta precision

Sony a6100
Mds asequible

Especificaciones técnicas

61 MP, sensor de
fotograma completo, lente

42 MP, sensor de
fotograma completo, lente

24 MP, sensor APS-C, lente
de 20 mm, configuracién

de 24 mm, configuracion de 35 mm, configuracion nadir
nadir nadir
P d atil
.eso e carga uti 709 g 590 g 550 g
(incluyendo montura)
El GSD mds bajo posible 0,7 cm/px 0,7 cm/px 1,2 cm/px

Mdaxima cobertura con
el GSD mds bajo*

Hasta 110 ha (270 ac) a
45 m (150 ft) de altitud de
vuelo

Hasta 90 ha a
55 m de daltitud de vuelo

Hasta 120 ha a

Mdxima cobertura a 120 m*

Hasta 310 haa 19 cm de
GSD

Hasta 210 ha a
1,6 cm de GSD

Hasta 240 ha a
2.4 cm de GSD

Precision absoluta horizontal
(RMS) con PPK (sin PAFs)

Hasta 1l cm

Hastalcm

Hasta 2 cm

Precision absoluta vertical
(RMS) con PPK (sin PAFs)

Hasta 3 cm

Hasta 3 cm

Hasta 4 cm

Tipo de sensor

Fotograma completo

Fotograma completo

APS-C (sistema avanzado
de fotografia tipo C)

Tamano del sensor x 35,7 mm 35 mm 235 mm
Tamano del sensor y 239 mm 23,3 mm 15,6 mm
Megapixeles 61 424 24.2

Tipo de obturador Plano focal Obturador de hoja Plano focal
Pixeles en x 9504 7952 6000
Pixeles en 'y 6336 5304 4000
Longitud focal de la lente 24 mm 32,8 mm 20 mm
'(‘::fii:‘:i:::2|35 - 2% mm 32.8 mm 298 mm
Angulo vertical de vision 53° 392° 42.6°
Angulo horizontal de vision 73° 56.2° 609°
Tiempo minimo de disparo 09s 06s 10s
Distancia minima de disparo 13 m (42 ft) 9.6 m (31 ft) 16 m (52 ft)

* superposicién lateral del 60%
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Cdmara oblicua RGB

Sony a6100 Oblicua
Cdmara de mapeado 3D

ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

Especificaciones técnicas

24 MP, sensor APS-C, lente de 12 mm,

configuracién oblicua baja

Peso de carga util (incluyendo

730
montura) °
El GSD mads bajo posible 1,6 cm/px
0,63 in/px

Madxima cobertura con el GSD
mds bajo*

Hasta 70 ha a
49 m de altitud de vuelo

Mdaxima cobertura a 120 m*

Hasta 180 ha a
39 cm de GSD

Precision absoluta horizontal
(RMS) con PPK (sin PAFs)

Hasta 2 cm

Precision absoluta vertical (RMS)

con PPK (sin PAFs)

Hasta 4 cm

Tipo de sensor

APS-C (sistema avanzado de
fotografia tipo C)

Tamafo del sensor x 23,5 mm
Tamafio del sensor y 15,6 mm
Megapixeles 242

Tipo de obturador Plano focal
Pixeles en x 6000
Pixeles eny 4000
Longitud focal de la lente 12 mm
(oavaents @35 18 mm
Angulo de inclinacién frontal 150

(fuera del nadir)

Angulo horizontal de vision

Q0° (-45° .. 45°)

Angulo vertical de visién

66° (-18° .. 48°)

Tiempo minimo de disparo

10s

Distancia minima de disparo

* superposicion lateral del 80%

16 m (52 ft)
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Vision general del GSD en cdmaras nadir

RGB61
Alta precisién y

mdxima eficiencia

Sony RX1R I
Alta precision

Sony a6100
Mds asequible

GSD a 120 m de altitud de vuelo

19 cm/px

1,6 cm/px

2,4 cm/px

Altitud de vuelo

120 m (400 ft)

120 m (400 ft)

120 m (400 ft)

Maxima superposicion frontal 85% 89% 83%
Maxima cobertura* 310 ha 220 ha 240 ha

El GSD mds bajo posible 0,7 cm/px 0,7 cm/px 1,2 cm/px
Altitud de vuelo 45 m (147 ft) 53 m (170 ft) 61 m (200 ft)
Mdxima superposicion frontal 74% 74% 67%

Maxima cobertura* 110 ha 90 ha 120 ha

2,0 cm/px de GSD 2 cm/px 2 cm/px 2 cm/px

Altitud de vuelo

128 m (315 ft)

155 m (510 ft)

102 m (330 ft)

Maxima superposicién frontal 94% QL% 87%
Mdxima cobertura* 315 ha 275 ha 205 ha
600 metros 9,5 cm/px 7,8 cm/px 12 cm/px

Altitud de vuelo

600 m (1970 ft)

600 m (1970 ft)

600 m (1970 ft)

Maxima superposicion frontal

95%

95%

95%

Mdxima cobertura*

1470 ha

1065 ha

1100 ha

* superposicion lateral del 60 % para RGB61, Sony RX1R Il y Sony a6100, superposicion lateral del 80% para Sony oblicua a6100
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Vision general del GSD en cdmara

Sony a6100 Oblicua
Cdmara de mapeado 3D

ESPECIFICACIONES TECNICAS DE LAS CAMARAS

oblicua RGB

GSD a 120 m de altitud de vuelo

3,9 cm/px

Altitud de vuelo

120 m (400 ft)

Maxima superposicion frontal 90%
Maxima cobertura* 180 ha

El GSD mas bajo posible 1,6 cm/px
Altitud de vuelo 49 m (160 ft)
Mdxima superposicion frontal 75%

Maxima cobertura* 70 ha

2,0 cm/px de GSD

2 cm/px (0.79 in/px)

Altitud de vuelo

62 m (203 ft)

Mdxima superposicién frontal

80%

Maxima cobertura*

90 ha (230 ac)

600 metros

19,5 cm/px

Altitud de vuelo

600 m (1970 ft)

Maxima superposicion frontal

95%

Maxima cobertura*

840 ha

* superposicion lateral del 70 %
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Cdmara multiespectral

Micasense RedEdge-P

Especificaciones técnicas

5 sensores multiespectrales (R, G, B, RE, NIR, lente de 5,5 mm), banda
pancromdatica, lente de 10,3 mm, configuracién nadir

Peso de carga util

502
(incluyendo montura) g
El GSD mds bajo posible 2,0 cm/px
0,78 in/px

Maxima cobertura con el
GSD mds bajo*

Hasta 90 ha a
60 m de altitud de vuelo

Mdxima cobertura a 120 m*

Hasta 160 ha a
4 cm/px de GSD

Precision absoluta horizontal
(RMS) con PPK (sin PAFs)

Hasta 3 cm

Precision absoluta vertical
(RMS) con PPK (sin PAFs)

Hasta S cm

Tipo de sensor

5 sensores individuales sensor pancromdtico
Rojo, verde, azul, borde rojo y

bandas infrarrojas cercanas

Tamafio del sensor x 5,04 mm 8,5 mm
Tamarfio del sensor y 3,78 mm 71 mm
Megapixeles 5x 1,58 51

Tipo de obturador

Obturador electrénico Obturador electrénico

Pixeles en x 1456 2L64
Pixeles en 'y 1088 2056
Longitud focal de la lente 55 mm 10,3 mm
I;o3nsgri::)foccl (equivalente 41 mm 38,6 mm
Angulo vertical de vision 38.3° 377°
Angulo horizontal de visién 49.6° 44.5°
Tiempo minimo de disparo 05s 05s
Distancia minima de disparo 8 m (26 ft) 8 m (26 ft)

* superposicion lateral del 70 %



00 NOTAS

Vision general del GSD en cdmaras
multiespectrales

Micasense RedEdge-P

GSD a 120 m de altitud de

A
vuelo em/px
Altitud de vuelo 120 m (400 ft)
Mdxi ..

daxima superposicion 80%
frontal
Mdaxima cobertura* 150 ha
El GSD mds bajo posible 2 cm/px
Altitud de vuelo 60 m (195 ft)
Mdxima superposicién 75%

frontal

Mdxima cobertura* 100 ha




0o

SV.LON






n en vivo o mds
informacion sobre los productos nte en contacto

con nosotros a través de wingtra Dwingtra.com

@ Wingtra AG Giesshibelstrasse 40 8045 hello@wingtra.com

Zurich, Suiza wingtra.com



