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1. PRIMEROS PASOS

Bienvenidos

El equipo de Wingtra en Zurich y alrededor del mundo
estd entusiasmado en darles la bienvenida.

Gracias por su confianza. Pueden estar seguros de
que les brindaremos lo mejor para apoyarlos en sus
proyectos cartogrdficos.

Conozca las regulaciones antes

de salir a volar

Las regulaciones para las operaciones con
Drones se encuentra en constante cambio. Para
obtener la informaciéon mds actualizada, vaya a

knowledgewingtra.com/es/regulaciones.

O

Aprenda mds en
knowledge.wingtra.com/es

De su opinién en

feedbackwingtra.com

Abra un ticket en
knowledge.wingtra.com/kb-tickets/new
Obtenga ayuda escribiéndonos a

support@wingtra.com




1. PRIMEROS PASOS

Registre su drone

Vaya a wingtra.com/register para registrar su
drone y activar sus licencias (Plan de mantenimiento

total, etc).

PRICING BLOG CAREER SUPPORT  EN

JOIN ONLINE DEMO ‘ TALK T sALES

@wn]gtra DRONE WHY WINGTRA APPLICATIONS LEARN

Register your WingtraOne

You need to register your drone so that Wingtra can notify you about safety-critical updates. To activate your warranty, please

register your drone below.

Serial number * Where did you purchase your WingtraOne? *

Serial number of your WingtraOne, e.g. 1241 Please select the vendor where you purchased your WingtraOne j
First Name * Last Name *
Email * Company *

" | agree to receive one to one email communication from Wingtra *

" | agree that Wingtra emails me with customer service emails and processes secondary drone data in order to provide better support and to
diagnose product issues faster. We never collect images or map data unless you submit such data separately via our file submission form in
order to get consulting on data processing from us. *

SUBMIT

Desempaque

Asegurese de que ha recibido
todos los articulos de las
siguientes dos pdginas (“Drone",
"Caja de Piloto”).

Conserve el empaque original @

@wingtra
cocr

En caso de un incidente, el servicio
al cliente de Wingtra podria
solicitar una devolucién del equipo

ccr
a la oficina de Wingtra. Cr |_|



1. PRIMEROS PASOS

Drone

Hélices

Compartimiento de las baterias
Cubierta superior: acceso a

la cdmara, PPK y electrénica
Motores

Soporte del medio

Sensor de distancia

Alerones

Soportes laterales

Caja de piloto
Tablet Porta tarjeta SD (la tarjeta SD viene
con la cdmara)
Memorias USB

Telemetria y su cable
Herramienta de medicion del viento

Baterias de vuelo (2 juegos) Llave Torx acodada

000 ©

Hélices Cargador para las baterias de vuelo y la tablet

Destornillador y adaptador de tarjeta SD
para la tablet

®wingtra

[ |

@eoec @009




1. PRIMEROS PASOS

Inicie WingtraPilot a

1. Encienda la tablet
2. Abra WingtraPilot

3. Ejecute el asistente de configuracién inicial

©
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Actualice el software 4 )

Download Release

Conecte su tablet a Internet (WiFi). Actualice \ +

WingtraPilot si recibes una notificacién diciendo que
hay una nueva actualizacién de software. Saltea este i b

pdate WingtraPilot
paso si no hay una notificacion. \ *
1. Descargue la versién mds reciente Update WingtraOne ﬂ

2. Actualice WingtraPilot —
3. Actualice WingtraOne — sigue los pasos
descritos en WingtraPilot \_ ),

Aprenda mds sobre los procesos de actualizacién en

knowledge.wingtra.com/es/actualiza-wingtrapilot-y-wingtraone

Instale WingtraHub en su PC

\l/ con Windows

— WingtraHub es la aplicacion de Wingtra para

Windows. Lo necesitards para georeferenciar las

@W'“gtrahUb imdagenes luego del vuelo y puedes usarlo para la

planificacion del vuelo en lugar de WingtraPilot.

®

Descargue WingtraHub aqui

knowledge.wingtra.com/es/instalar-el-programa-de-procesamiento-wingtrahub-ppk.




2. ANTES DE SALIR AL CAMPO

No debes volar si

( N )
® ® ( * ) jUtiliza regresar al inicio

(RAI) si las condiciones

cambian durante el vuelo!
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Niebla Nieve o lluvia

( N\ N\ ( ) * 8 m/s (29 km/h) de velocidad de viento
® @ ® continua medido en tierra corresponde

a aproximadamente 10 m/s (36 km/h)

de viento de superficie

*

*

Con hélices de altura hasta

4800 metros sobre el nivel del mar.

>8m/s -10°a 40°C >2500 m** Aprenda mds sobre como volar en
(29 km/h) JN 14° a 104° F ) L msnm™* ) altura en knowledge.wingtra.com/es/
volando-en-altura
Fuertes vientos Temperaturas Gran altitud *** Sobre el nivel del mar
continuos* extremas

Descargue mapas para uso sin conexién a internet

Si no tienes una conexion de Internet en el campo puedes descargar un mapa de antemano. Para hacerlo:
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Offiline Maps
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1. Abrel na “Aj ° = =
. re la pestafa “Ajustes” Q
. . VAN J
2. Selecciona “Mapas sin conexion”
3. Presiona “Nuevo mapa sin 5. Elija un nombre descriptivo para el conjunto
conexion” 6. Elija un tipo de mapa
4. Navega a la ubicacion deseada 7. Seleccione la casilla “Incluir datos de elevacién” si requieres
tanto arrastrando el mapa de seguimiento del terreno — esto siempre es recomendado
calle o utilizando la funcion de 8. Ajuste los niveles de zoom si se requiere- 14-18 es el
busqueda ajuste recomendado

9. Haga click en "Descargar"



2. ANTES DE SALIR AL CAMPO

Cargue sus baterias y la tablet

1. Conecte el cargador de bateria a la red eléctrica

2. Conecte primero los cables al cargador y solo

después a las baterias

7%
|I// \:i—
0000 0000

3. Confirme que la configuracién del programa de

carga Li lon estdn en 7.5A y 14.4V
4. Presiona “Iniciar” (Enter) durante 2 segundos y una
vez mds luego de la sefnal para empezar a cargar

5. Cargue su tablet con el puerto USB en el cargador

Li

I CHARGE
7 H

14, ¢45)

Mantenga sus baterias en

) ( ) ( )

+10°a +30°C 0°a25°C
50°a 86°F 32°a77°F
. J . J . J
No las exponga Antes de volar, Para almacenarlas por
al sol manténgalas tiempo prolongado,
a temperatura guardarlas a
moderada temperatura

ambiente y cargadas
al 60%



3. CREAR UN PLAN DE VUELO

Cree su plan de vuelo

({J\c}} mmmm (S rightrians 15 _\

1
o@_
©

(©] m——
©

I
©) ——
©

- >

Name

Camera

- J

New Flight Plan

Do you want to start with a KML file?

Skip KML import

\ J

1. Abre WingtraPilot y presione
“Nuevo” para crear un nuevo

plan de vuelo

2. Elija un nombre descriptivo para
el plan de vuelo, seleccione la

cdmara y presione "Siguiente”

3. Importe un archivo KML u
omitelo si deseas crear un

plan desde cero

También puedes planificar tus vuelos en WingtraHub (PC). Aprenda mds en
| knowledgewingtra.com/es/como-planificar-vuelos-en-su-computadora

Centre su mapa
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1. Utilice la funcién “Centrar” o
“Buscar” para localizar el drea
de interés

2. Haz clic sobre “WingtraOne”
para centrar el mapa sobre la

ubicacién actual del drone

Cree un punto de inicio y ajuste la altura de transicién

(®E {0} m— L‘."j—\
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1. Presione el icono de “Plan” y
luego el de “Inicio” para crear un
punto de inicio en la ubicacién
de despegue planeada; se
actualizard al conectarse al
drone

2. Ajuste la altura de transicion y
la direccidén; es la misma para el

despegue vy el aterrizaje



3. CREAR UN PLAN DE VUELO

Explicaciéon del punto de inicio y de la altura de transicién

1. El punto de inicio es el lugar en el que su

®

WingtraOne despega y aterriza

.

2. La altura de transicion es donde su drone realiza

una transicién hacia un modo de vuelo hacia

______

adelante

_________

@

Siempre seleccione la altura de transicion
a mads de 20 m sobre los obstdculos, pero

no demasiado alto. Incrementar la altura de

transicion reduce el tiempo de vuelo. 01

Cree el/las drea/s o corredor/es

Un “drea” o un “corredor” es donde se desea que su WingtraOne vuele y recopile los datos.

©\
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1. Agregue una o varias dreas 3. Mueva las esquinas hasta 4. (Opcional) los puntos de
aciendo click en "Planificar ue hayas delineado el dreq; navegacion son insertados
h do click en "Planificar" h del do el tad
luego en "Area" ademds puede mover la automdticamente entre dos
. Si usted estd utilizando corre- osicion del drea/s moviendo dreas; los puntos de naveg-

2. Siusted estd util d del d I tos d
dores, haga click en "Planificar” las burbujas Al / A2 en el medio acion adicionales pueden ser
y luego en "Corredor" agregados manualmente para

asegurar las rutas de vuelo
entre las dreas y de regreso al

punto de inicio

@

Aprenda a importar un archivo KML en

knowledgewingtra.com/es/usando-archivos-kml-para-planificar-las-misiones




3.CREAR UN PLAN DE VUELO

Ajuste los parametros

@ Area

Terrain following a

Side overlap

Front overlap

65 %

65 %

Y hee——
@ Area

@ Terrain following

Side overlap
65 %

Front overlap

( —
2
. Corridor

@ Terrain following

5 . Height above Ground 0000 m
Height above Ground 88m Height above Ground 88m
Ground sampling distance om/px
Ground sampling distance 2.5 cm/px Ground sampling distance 2.5 cm/px
Corridor width
. . . . . . d
Flight direction Flight direction -
180 deg e 180 deg Side overlap

Front overlap

. %

@ Switchh start and end poin:
[V] Turn Flight direction 90°

& _/ L \ @ Loiter Waypoit
Importante Opcionadl Pardmetros opcionales del
1. “Seguimiento de terreno” — 3. “Direccién de vuelo” - ajusta el “corredor”

asegurese de que la casilla esté dngulo de tu direccién de vuelo. 1. Defina el ancho del corredor

marcada, especialmente al volar Si es posible, perpendicular a la 2. Cambie el punto de inicio y

10

sobre terreno montarioso

. “Altura sobre el suelo” y

“Distancia de muestreo del
terreno” — definen la altura a la
que tu drone deberd volar para

obtener la GSD requerida

Parametros opcionales

RAI

El regreso al inicio (RAI) automdtico define cuando se le solicita al drone abortar una misién y regresar a su

ubicaciéon de despegue llamada inicio.

direccion del viento

4. “Superposicion lateral” y
“Superposicién frontal” se
basan en el porcentaje y se
recomienda >60% (consulta
knowledgewingtra.com/es/
volando-en-condiciones-
de-vientos-fuertes para
recomendaciones mds

detalladas)

de llegada

3. Cambie la direccidén del vuelo

90° p. ej: si el gradiente de la
pendiente es muy empinado

para una aproximacién directa

- 00000000000_0000_Flight1 B\ RAIl se activa si
1. El drone vuela mds alld de su GeoBarrera
2. La conexidén entre el operador y el drone se ha perdido
Safety A 3. La bateria estd muy baja
1200 m
400m Puedes ajustar los valores limites para la activacién en la
60m casilla de “Seguridad” de tu plan de vuelo.
10s
40 m
& O J



Activadores del RAI

e ] N
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1. El radio de GeoBarrera alred-
edor del Inicio: el drone aborta
su mision si la distancia hori-
zontal desde la ubicacion de
despegue es mayor que este
valor

2. La altura de GeoBarrera sobre
el inicio: el drone aborta su
mision si la distancia vertical
desde la ubicacion de despegue

es mayor que este valor

3. Tiempo de espera por pérdida

de conexion: el tiempo maximo
que una pérdida de conexion de
la telemetria es tolerada hasta
que la misién es abortada;
incrementa este valor en caso
de misiones mds alld de la linea
visual (BVLOS) o para misiones
en ambientes en los que no
puedas mantener la conexion

de telemetria

3.CREAR UN PLAN DE VUELO

@

Ten en cuenta que cuando el RAI
es activado el drone vuela de
regreso a su punto de despegue
en linea recta. Ajusta el pardmetro
de “Altura minima de RAIl sobre el
inicio” para definir la menor altitud
a la que el drone volard de regreso
al punto de inicio en caso de que

la misién sea abortada.

Asegurate de que esta altitud sea
mayor a la de cualquier obstaculo
que el drone pueda encontrar al
volar de regreso en linea recta
desde cualquier punto durante la

mision.

11



4, PREPARESE PARA EL DESPEGUE

Encienda su drone

1. Coloque las baterias en el

compartimiento de la bateria;
usa el par de baterias que
tienen los mismos semicirculos
codificados de color. Los
semicirculos de las baterias y
del drone deben coincidir

2. Conecta los dos cables de

tension

3. Conecta los dos cables de

baterias inteligentes

Arme su estacion terrestre

La conexidn de telemetria entre el drone y la tablet

opera sobre 24016 a 24776 GHz (EIRP: 19 8 dBm). \L
Opcionalmente puedes operar WingtraOne con un

enlace secundario de CR que opera sobre 2405 a u
2474 GHz (EIRP: 19 5 dBm). []

| Aprenda mds sobre el uso de CR en knowledge.wingtra.com/es/vuelo-manual-con-el-control-remoto

12



4. PREPARESE PARA EL DESPEGUE

Mida la velocidad del viento

4 ) 4 ) ( N\

© ® ®

o o

I | Te

1))

. J . J . J
Use la herramienta No mida la velocidad del viento estando de pie
de medicion del detrds de grandes objetos por ejemplo: edifica-
viento para medir la ciones o drboles. Levante la herramienta sobre su
velocidad del viento. cabeza para obtener los resultados mds precisos.

Expectativa de volcado del drone

En condiciones tranquilas WingtraOne aterriza suavemente sobre su cola. En condiciones de viento la aeronave

puede volcarse luego del aterrizaje. Generalmente esto no es un problema y rara vez ocurren danos.

Medicion en tierra Viento en superficie Expectativas de volcado
O a5m/s (0 al8km/h) O a7m/s (0 a?25km/h) Los vuelcos ocurren rara vez
5a8m/s (18 a 29 km/h) 7a10 m/s (25 a 36 km/h) Los vuelcos pueden ocurrir
>8 m/s (>29 km/h) > 10 m/s (>36 km/h) No se recomienda volar

Evite los obstdculos
Ten en cuenta que la zona libre de obstdculos debe corresponder con las condiciones del viento. A mds fuerte

sea el viento mds lejos del drone deberdn estar los obstdculos.

Distancia de los objetos en diferentes condiciones de viento

<5 m/s (<18 km/h) >5m/s (>18 km/h)
velocidad continua velocidad continua
del viento del viento

O s5m CC EEF 15m cclcoro
PR Cr “—> o
ol O REEeq félbﬁ 1 edren

| En general se recomienda volar en dreas abiertas y libres de obstaculos.

13



4, PREPARESE PARA EL DESPEGUE
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Al no mantener la distancia recomendada
frente a los objetos, se arriesga a que el drone

se estrelle a causa de una corriente de aire o

Las turbulencias ocurren cerca de edificaciones
altas, acantilados, montafas y valles.

Posicion de despegue con viento

Al colocar el drone para el despegue asegurese de que esté posicionado en paralelo a la direccion del viento.

4 )

-

~N

- J

-

Paralelo al viento

Perpendicular al viento

Prepdrese para el despegue

14

4 N\ 4 N\
o 15 m : C

< > C
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1. Introduzca firmemente el
soporte del medio hasta que
escuche un click y sosteniendo
los motores coloque el drone en

el punto de despegue

2. Asegurese de que el punto
de despegue se encuentre a
una distancia segura de las

personas y los obstdculos

3. Coldquelo sobre un terreno

nivelado asegurdndose de que
no se hunda en el lodo y que
la hierba a su alrededor no sea

muy alta



Revise la lista de chequeo y despegue
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4. PREPARESE PARA EL DESPEGUE

1. Presione la lista de chequeo

2. Siga las instrucciones

3. Una vez que todos los puntos
de la lista de chequeo estén en
verde, presione el botén para

despegar

15



5. DURANTE EL VUELO

Este alerta

Observe el espacio aéreo durante el vuelo y tome acciones si es necesario

4 N\ N\ )

obo- |
®— || .

i

- /\C AN J
1. Retorne ainicio si comienza a 2. Pause en modo crucero si tiene 3. Haga una pausa en el vuelo
llover u otra aeronave entra en dudas sobre el plan de vuelo o estacionario para reubicar el
el espacio aéreo necesita tiempo para pensar drone para el aterrizaje.

Pause y reposicione el WingtraOne

Si el lugar de aterrizaje no estd libre, puedes pausar el aterrizaje del WingtraOne, reposicionarlo y aterrizar en

otra ubicacién:

1. Detenga el aterrizaje y tome el

control al presionar el botén de

pausa

@
o
®
)

Mire el video para aprender como reposicionar WingtraOne a través de WingtraPilot en
| https://knowledgewingtra.com/es/reposiciona-wingtraone-para-aterrizar

16



5. DURANTE EL VUELO

e 8o00

.

b

J

1. Ajuste la posicion izquierda/derecha/adelante/ 3. Aterrice en la ubicacién actual con el botdn de
atrds con los controles del lado derecho. “Adelante” aterrizar. Alternativamente puede presionar el
significa “al frente de la cdmara”. botdén “abajo” hasta aterrizar.

2. Ajuste la altitud o gire su WingtraOne alrededor de
su eje con los controles en el lado izquierdo (arriba/

abajo/girar).

Parada de Emergencia

4 ) Como ultima opcién para
situaciones peligrosas, es
2 > e T posible apagar los motores del

VIEREENEY QUG WingtraOne de inmediato en

WARINING This will stop all motors. CUquUier momento de| vuelo.

If vehicle is currently in air it will crash.

1. Presione el botdn rojo

con una cruz

Cancel

la pantalla de parada de

emergencia

iPrecaucion! La parada de emergencia desconecta los motores instantdneamente y el drone caerd al
suelo. Esperamos que nunca tengas que utilizar esta funcién.

17
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6. GEOREFERENCIE LOS DATOS

Para georeferenciar sus datos recopilados:

[ ® WingtraHub \ f \
— Outaeotu ed images PPK processin
V= CSomm O wmm = egedinages B RPKP °
\ﬁ — |
S WingtraPilotProjects folder | I
| I v ‘ | — v Output geotagged images PPK processing
B I | E—
o .
Output geotagged images PPK processing
B I | E—
7 e
—
) | ] ‘ | Start processin:
N — IV O ’ S

1. Instala WingtraHub en tu
ordenador encuentra las
instrucciones en
knowledge.wingtra.com/es/
instalar-el-programa-de-

procesamiento-wingtrahub-ppk

2. Saque la tarjeta SD de la
cdmara dentro del drone y copie
la carpeta WingtraPilotProjects

a su computadora

3. Abra WingtraHub

4. Abra la carpeta WingtraPilot-
Projects

S. Seleccione los proyectos que
deseas procesar y presione
“Siguiente”

6. Seleccione la casilla
“exportacién de imdgenes
geoetiquetadas” para generar
una copia de las imdgenes con
las geoetiquetas EXIF/XMP y
deseleccione la opcidén para
solo exportar el archivo CSV.
Ten en cuenta que generar
las imdagenes geoetiquetadas
requiere mds tiempo de proc-
esamiento y mds espacio de

almacenamiento

7. Presione “Iniciar procesamiento”

Opcional para el procesamiento PPK

@

Aprenda mds sobre como
georeferenciar imdagenes
de la Micasense Altum en
knowledge.wingtra.com/es/
adquisicion-de-datos-con-
altum

e imdgenes de la Rededge MX
knowledge.wingtra.com/
es/adquisicion-de-datos-
multiespectrales-con-
wingtraone-rededge-mx

Agregue “Archivo(s) base” desde tu computadora — seleccione los archivos RINEX disponibles.

Luego agregue la “Ubicacién base” como se indica a continuacién

4 N\ )
S E E—
Add newe :l e
| Antemnactissteast | m
I —— || Antennaoffsetnorth | m]
4 | Amemnaoftestup | m]
. '\ [E— E—————

1. Presione “Agregar nueva”

2. Introduzca las coordenadas de la base y elija un nombre descriptivo

3. Presione “Guardar”

4. Presione “Seleccionar”



Cargue sus datos en el software
de fotogrametria

Los datos capturados con WingtraOne son compat-
ibles con todas las herramientas principales de post
procesamiento. Prepdrelo de la siguiente manera y

empieza a analizar:

1. Una vez que el geoetiquetado en WingtraHub haya
terminado localice sus resultados en la carpeta
WingtraPilotProjects en el explorador de archivos
de tu computadora

2. Navegue hasta la carpeta “NombreProyecto”

3. Ubique la carpeta “OUTPUT”

4. A partir de aqui, suba las imdgenes y los archivos

CSV a su programa de fotogrametria preferido

jUsted esta listo para volar!

—

PROJECT
FOLDER

N/

2
—_

OUTPUT

) S

A

IMAGES & CSV

7. ANALICE LOS DATOS

~
Pix4p

@ DroneDeploy
@& Trimble.
Bentley
" propeller

LI ——  Atteia

Gracias por utilizar el WingtraOne para sus trabajos
de relevamiento. Contdctenos a support@wingtra.com

si tiene consultas.
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Para los usuarios profesionales
de la Unién Europea

Si desea desechar aparatos
eléctricos y electronicos (AEE),
poéngase en contacto con su
distribuidor o proveedor para
obtener mds informacion.

Para la eliminacién en paises
fuera de la Unién Europea

Este simbolo sdlo es vdlido en

la Unién Europea (UE). Si desea
desechar el producto, péngase
en contacto con las autori-
dades locales o el distribuidor y
pregunte por el método correcto
de eliminacion.
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